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1.  Sicherheitsanweisungen

Das Systemistdem Stand der Technik entsprechend nach anerkannten sicherheitstechnischen Regeln gebaut.
Dennochsind folgende Hinweise zu beachten:
Machen Sie sichvorderInbetriebnahme mitdenzugehdérigen Betriebsanleitungen vertraut.

Beachten Sie innerbetriebliche undlandesspezifische Richtlinien bzw. UnfallverhGtungsvorschriften (z. B. der
Berufsgenossenschaft). Informieren Sie sich ggf. beilhremzustandigen Sicherheitsbeauftragten.

Verwenden Sie das Systemnurgemap derinderBetriebsanleitung entsprechend ausgewiesenen Bestimmung.
Bewahren Sie die Betriebsanleitung stets griffbereitam Einsatzort des Systems auf.

Betreiben Sie das System nurintechnisch einwandfreiem Zustand! Auftretende Storungen, die die Sicherheit
beeintrachtigenkdnnen, sollten Sie umgehend beseitigen!

Lassen Sie keine unerlaubten FlUssigkeitenin dasInnere des Messgerates dringen.

2. Gewahrleistung

Beachten Sie den Gewahrleistungsverlust und Haftungsausschluss bei unerlaubten Eingriffenin das System.
Anderungen bzw. Eingriffe in die Systemkomponenten diirfen nur mit ausdriicklicher Genehmigung der
LAMBRECHT meteo GmbH durch Fachpersonal erfolgen.

Die Gewahrleistung beinhaltet nicht:

1. Mechanische Beschadigungen durch duere Schlageinwirkung (z. B. Eisschlag, Steinschlag, Vandalismus)

2. Einwirkungen oderBeschadigungen durch Uberspannungen oder elektromagnetische Felder, welche iiber die
indentechnischen Daten genannten Normenund Spezifikationen hinausgehen.

3. BeschadigungendurchunsachgemaBe Handhabung, wie durch falsches Werkzeug, falsche Installation,
falsche elektrische Installation (z.B. Verpolung) usw.

4. Beschadigungen, die zurickzufihrensind auf den Betrieb der Gerate auperhalb der spezifizierten
Einsatzbedingungen.

3. UberEOLOS-NAV2

5+1Parameterin Einemund zeitgleich:
Windrichtung

Windgeschwindigkeit

Lufttemperatur

Luftfeuchte

Luftdruck

+Taupunkttemperatur (berechneter Wert)

Mitunabhangigen, integrierten Sensoren flirhohe Genauigkeiten jedes einzelnen Parameters
Ohne bewegliche Messelemente, d. h. kein Verschleif3, geringe Wartungenund sehr servicefreundlich

Firsehrhohe Windgeschwindigkeiten bis 85 m/s
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VORTEILE AUF EINEN BLICK
AuBerstrobuster, kompakter Wetter-Sensor mithochwertigem, schadstoffresistentem Gehause aus eloxiertem
Aluminium
Integriertes Heizungssystem flr ganzjahrig vereisungsfreien Betrieb
Lamellen-Schutzhltte flr exakte Messungen des Temperatur-Feuchte-Sensors

Statisch-thermisches Messprinzip fir Windparameter mit permanenter Luftdichtenkompensation fur
verschleiBfreie, zuverlassige Messungen

Standard RS-422-Schnittstelle mit ESD-Schutz
ASCII-Datenprotokolle gemaB NMEA 0183
Versorgungsspannung 24 VDC mitintegriertem Uberspannungsschutz

Einfache Visualisierung der Messwerte Uber Meteo-LCD-Anzeiger

Einfache, platzsparende Montage auf 50 mm-Standardrohr

4. Einleitung

Die Sensorender EOLOS-Familie sind sehrrobust, kompakt und auperst zuverlassig. Beiihrer Entwicklung
wurde auf besondere Sorgfalt bezlglich der Einhaltung meteorologischer Anforderungen geachtet. Das System
erfasst die horizontale Luftstromung und verarbeitet die Messwerte zu den meteorologischen Parametern
Windgeschwindigkeitund Windrichtung.

Das Wettermodul des EOLOS-NAV2 erfasst zusatzlich die meteorologischen Gréfen Lufttemperatur, relative
Luftfeuchte und Luftdruck. Aus den gemessenen Datenberechnet der EOLOS-NAV2 die Taupunkttemperaturund
gibt siezusammen mit den Messwerten seriell aus. Die Sensorenund die weiteren Systemkomponenten befinden
sichineinem spritzwasser- und staubdichten Metall-Gehause.

Die Messdatenwerden automatischnach EinschaltenderVersorgungsspannung Uber eine galvanisch
getrennte RS-422-Schnittstelleim Talker-Modus ausgegeben. Der EOLOS-NAV?2ist stof3- undrittelfest
konstruiert und eignet sich daherbesonders flrden Einsatzunterrauen Umweltbedingungen. Das Gehause besteht
aus eloxiertem, seewasserfestem Aluminium. Eine elektronisch gesteuerte Sensorheizung ermoglicht den Betrieb
des Sensorsineinemweiten Temperaturbereichvon -40 bis +70 °C.

4. \Vorteile desstatischen Messverfahrens

DerSensor EOLOS-NAV2isteinmodernes System zur Durchfihrung von genauenund zuverlassigen Messungen
unterhartesten Einsatzbedingungen. Die Windmessungen erfolgen nach dem Prinzip ,Thermisches Aura-Feld
Variation = TAV“ (engl.: thermal aura-field variation), d. h. statisch, ohne bewegliche Teile.

WAS IST DAS STATISCHE MESSPRINZIP FUR DIE WINDMESSUNG?

Die Messwerterfassung erfolgt ohne bewegliche Messelemente, d. h. kein Verschleif, geringste Wartungenund
keine dadurch erforderlichen Nachkalibrierungen.

Die Windparameterwerden auchimWinterzuverlassig und genau gemessen, da die statischen Messelemente
mit Hilfe einer elektronisch geregelten Heizungsvorrichtungin allen Klimazonen sehr effektiv eis- und schneefrei
gehaltenwerden.
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Geringe Massenund unbewegliche Messelemente ermdglichen sehrgeringe Anlaufwerte, Distanz-und
Dampfungskonstanten sowie hohe Wiederholgenauigkeiten.

Derkompakte Sensorist einfach montierbar. Geringe Abweichungenvon der Vertikalen (Pitch) kdnnen bei
diesem Messprinzip vernachlassigt werden.

WELCHE VORTEILE HAT DER SENSORS?

Weitere integrierte Sensoren fur Lufttemperatur, relative Luftfeuchte sowie denbarometrischen Luftdruck. Die
Taupunkttemperaturwird entsprechend berechnet.

Ausschlussvonfehlerhaften Messwerten durch eine integrierte Selbsttestfunktion (engl. Built-In-Test-
Equipment =BITE). Dabeiwerdenbeijeder Messung die Plausibilitat der Messwerte Uberpriftund ggf.
Fehlermeldungen gesendet.

Das kompakte Design des Sensors EOLOS-NAV2 reduziert deutlich den Aufwand an Komponentenund deren
Montagezeitenim Vergleich zuklassischen Losungen mit Einzelgeraten furdie 5 Parameter.

5. Inbetriebnahme

DerWind kann durch eine Vektorgroe dargestellt werden. Zurvollstandigen Beschreibungist die Angabe

von Geschwindigkeit und Richtung erforderlich. Beide Komponenten unterliegenraumlichenund zeitlichen
Schwankungen, so dass sie strenggenommen ausschlieflich firden Ort der Aufstellung des Messgerates gelten.
Dahersollte die Wahl desInstallationsortes besondere Beachtung erhalten.

51. Aufstellungsbedingungen

5.1.1. Allgemein

FUrWindmessungennach denmeteorologischen Standards (zum Beispiel VDI 3786. Blatt 2) sind Messhohe und
Messort entscheidende Kriterien flrreprasentative und fehlerfreie Messungen. Im allgemeineninteressieren nicht
die Windbedingungenin einembegrenzten Gebiet, sondernin einem groferen Umfeld. Fir Messungen, diein dieser
Weise reprasentative und vergleichbare Ergebnisse fireine gropere Umgebung ermitteln, muss daherbeider
Montage darauf geachtet werden, dass der Aufstellungsortnichtim Windschatten groBerer Hindernisse liegt. Der
Abstand derHindernisse zum Sensor sollte mindestens das 10-fache der Hindernishohe betragen (entsprechend
der Definition einesungestorten Gelandes). Allgemein gilt eine Messhohe von 10 miberdem Boden alsideal.

Ist einungestdrtes Gelande nichtvorhanden, istder Sensorin einer Hohe aufzustellen, die die Hindernishohe um
mindestens é m Uberragt. Oben genannte Bedingungensindz.B. beimobilen Messungen auf Fahrzeugen oder
anMesscontainernnichtinjedemFallrealisierbar. Daher sind vertretbare Kompromisse zu findenund ggf. zu
dokumentieren.

BeiAufstellungdes Sensors auf einem Dach soll der Aufstellungsortin der Dachmitte liegen, damit
Vorzugsrichtungenvermiedenwerden. Wird sowohl Windrichtung als auch Windgeschwindigkeit gemessen, sind
nach Maglichkeit die Sensoren am gleichen Messpunktzu montieren, wobeijegliche gegenseitige Beeinflussung
derSensorenzuvermeidenist. Diese Forderunglasst sich vorteilhaft mit dem EOLOS-NAV?2 erzielen.
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Derlnstallationsort des Sensorsist so zuwahlen, dass ersich nichtim Betriebsfeld von Radaranlagen

@ (RadarscanneroderRadartransmitter), Generatoren oder Antennen befindet. Daherempfehlenwireinen
AbstandzusolchenAnlagenvon mindestens 2 m. Des Weiteren muss ein Mindestabstand von 5 m auf MF-/
HF-und Satcom- (z. B.Inmatsat, VSat) Antennen eingehalten werden. Die maximale Stéreinstrahlung darf
dabeil0V/mnicht Gberschreiten (geprift nachEMV-Norm). Gegebenenfallsist ein groBerer Abstand
einzuhalten.

Um etwaige Messfehlerzuvermeiden, die durchWarmequellen wie z.B. hei3e oderwarme Abgase, heif3e
Oberflachen, usw. inunmittelbarer Nahe zum Sensorverursacht werden, sollte der Aufstellungsort entsprechend
gewahltwerden.

5.2. Werkzeugund Installationsmaterial

Furdie anstehenden Montage-und Wartungsarbeiten werden keine Spezialwerkzeuge benotigt. Alle Arbeiten
kénnen mit handelstblichen Werkzeugen wie zum Beispiel Schraubendrehern, Maulschlisseln und Inbusschlisseln
durchgeflhrt werden.

5.3. Auspackendes Sensors

Der Sensorwirdin einerseparaten Verpackung, sorgfaltig gegen mechanische Einwirkungen geschutzt, geliefert,
um Beschadigungenwahrend des Transports zu vermeiden.
Die Verpackungenthalt die folgenden Gegenstande:

1SensorEOLOS-NAV2

1Betriebsanleitung

Zubehor: (je nach Bestellumfang, separat verpackt)

Anschlusskabel mit Kabelsteckerund Aderendhulsen

5.4. Eingangskontrolle

Bitte prifen Sie den Lieferumfang auf Vollstandigkeit und eventuelle Transportschaden. Beanstandungen melden
Sie bitte sofort schriftlich.

5.5. Energieversorgung

DerKompaktsensorbendtigt 24 VDC als Energieversorgung fur die Elektronik. Die Sensor-Heizungist mit 24 VDC zu
versorgenund hat eine Leistungsaufnahme von 70 W (max. 3 A).
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5.5.1. Stromaufnahme

Die Stromaufnahme des EOLOS-NAV2istinder Aufwarmphase (Einschaltphase) am gréBtenund betragt max. 2,5A.
Imnormalen Betriebist die durchschnittliche Stromaufnahme deutlich geringer (siehe Tabelle). Sie hangtdabeiu. A.
vonder Stromungsgeschwindigkeit ab.

Windgeschwindigkeit @ Stromaufnahme
Om/s 500 mA

5m/s 650mA

20m/s 900 mA

38m/s 1100 mA
GemessenbeieinerVersorgungsspannung von 24 VDC und 20 °C (ohne Heizung)

5.5.2. Sicherung

Ublicherweise ist es nicht notwendig, die Sekundérseite der Spannungsversorgung (24 VDC) des EOLOS
abzusichern.InderRegelwird nurdie Primarseite abgesichert. Solldennoch die Versorgung extra abgesichert
werden, empfehlen wir die Verwendung einer Feinsicherung 3,15 A - mitteltrage.

5.6. Installationsarbeiten (Kurzbeschreibung)
Dielnstallation des Sensors erfolgtindrei Schritten:

1. AnbringendesKabelsteckers am Sensorund ggf. das Kabel durch denMast ziehen.

2. Aufsetzendes Sensorsauf denMastund, bevordie Befestigungsschraubenangezogenwerden, nach Norden
ausrichten.

3. AufschaltenderSensoranschlisse fur Stromversorgung und Signalausgang.

5.7.  Montage des Sensors

DerSensorwird auf einem Maststlck (Rohr) mit einem AuBendurchmesservon 50 mmund einem Innendurchmesser
vonmindestens 40 mm montiert.

VorderBefestigung des Gerates mit denbeiden 8-mmInbusschraubenist das Kabelanzuschliefen, durch das
Rohrstlck hindurch zu fihrenund der Sensornach Norden bzw. in Vorwarts-Fahrtrichtung auszurichten. Hierzuist
am Gerategehause eine entsprechende Markierung angebracht (siehe Mapzeichnung). Richten Sie den Sensornach
Norden aus, bevor Sie die Schraubenfestziehen.

@ Bitte achten Sie auf einen festen Sitzdes Sensors am Mast!
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5.8. SensorEinnorden

ZurMessungderWindrichtungist der Sensorauf die Nordrichtung auszurichten. Um den Windsensor einwandfrei
undfestnach Norden auszurichten, verfigt das Gerat Gber eine integrierte Montagehilfe. Imunteren Bereich des
Sensorschaftes befindetsich einnachinnen hineindrehbarer Stift, dernach Nordenweistundindenentsprechenden
Schlitzdes Mastes (so vorhanden) versenkt wird, so dass der Sensorkorrekt und verdrehsicherausgerichtetist. Der
Stift kann mit Hilfe eines Inbusschllssels beiBedarf herein- oderherausgedreht werden (siehe Maf3zeichnung).

Zur Einnordung wird ein Punktim Gelande festgelegt, der sichin Bezug auf die endgultige Positiondes
Windrichtungssensors moglichst weitin Richtung Norden befindet. Die Lage des Bezugspunktes kannzunachstan
Hand einertopografischen Karte (1:25000) ausgewahlt werden. Die genaue Lage des Bezugspunktes wird mit einem
Peilkompass festgelegt, derzweckmapigerweise auf einem Stativ horizontaljustiert werden kann.

@ Achten Sie auf Kompassmissweisungen!

Umden Sensor (auf Schiffen) Schiff-Voraus auszurichten, konnen Sie einen markanten Punkt auferhalb des Schiffs
anpeilen, dersichinVorwartsrichtung des Schiffs bzw. in der Bug-Heck-Linie befindet; ist der Sensorweit von der
Mittellinie entfernt, kannes auch eine dazu parallele Linie sein. Ist der Sensorausgerichtet, kann er schlieflich mit
denbeiden Sechskantschrauben befestigt werden. Zum Schluss muss die Erdungsschraube mit der Schiffsmasse
verbundenwerden. Zum Schutz gegen Korrosion empfiehlt sich die Verwendung eines saurefreien Kontaktfetts.

A Beachten Sie beiderMontage eines Sensors auf einem Mast alle einschlagigen Sicherheitsanweisungen.

5.8.1. Stromversorgungs-und Signalkabel

Die Gewahrleistung fiir das Geratist ausgeschlossen, wenn Schaden aufgrund unsachgemaper
Handhabung auftreten. Dazu zahltinsbesondere das Fehlen einer fachgerechten Erdung. Eine korrekte
Erdung gemap DIN VDI/VDE 0100 ist unerlasslich fiir die Sicherheit und Funktionalitat des Gerates. Bei
Fragen zurInstallation kontaktieren Sie uns bitte.

Zum elektrischen Anschluss des Sensors wird ein12-poliger Bajonett-Kabelsteckerbendtigt. Die Abschirmung des
Kabelsistanbeiden Enden auf den Schutzleiter (PE) zu klemmen.

@ Um die Gefahrderinduktiven Einstrahlung zu vermindern, ist eine korrekte Erdung des Sensors notwendig.

Derexterne Anschluss erfolgt mit Hilfe eines zentralen Steckverbinders, derim Geratesockel untergebracht

ist. Weitere Details zum elektrischen Anschluss des Sensors sindinden Abschnitten ,Mafzeichnungenund
Anschlussbilder” dargestellt. Sobald der Sensor korrekt montiert und mit dem konfektionierten Kabel (Zubehor)
verbundenist, kdnnendie Adern flr die Stromversorgung und fir den Signalausgang angeschlossen werden.

Die typische Stromversorgung der Sensoren betragt 24 VDC mit einer maximalen Stromaufnahmevon 2,5A. Der
Eingangsspannungsbereich kann hierbeimax.18...32 VDC betragen. Die Heizung des EOLOS wird mit 24 VDC
versorgtund hat eine Heizleistungvon 70 W (max. Stromaufnahme von 3 A).

Das Ausgangssignal des Sensors entspricht dem RS-422-Standard im Talker-Modus, wobei hiernurdie
Sendeleitungen (TX) verwendet werden. Die Signalpegel erlauben eine Ubertragung (iber abgeschirmte Signalkabel
biszueinerLange vonmax.1.200 Meteroder4.000 Fuf. Die Leitungslangen sind abhangigvonder Qualitat der
verwendeten Kabel.
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Sobald der Sensorandie Stromversorgung angeschlossenist, beginnt diesernach ca. 30 Sekunden (Zeit zum
ErreichenderBetriebstemperatur) mit demzyklischen Versenden der Datenprotokolle.

5.8.2. Sicherheitsbestimmungen

DaderSensorhaufigin groBenHohenmontiert wird, sind wahrend der Montagearbeiten die einschlagigen

A Sicherheitsbestimmungen zu beachten. Wahrend der elektrischen Installationsarbeiten sind die
entsprechenden Stromkreise spannungsfreizu schalten. Das Gehause darf nurvon daflrautorisierten
Personen gedffnet werden!

6. Wartung

6.1. Regelmafige Wartungen und Kalibrierungen

Der SensorEOLOS-NAV?2ist sehrwartungsarmund fur eine lange Lebensdauer konzipiert. Es wird Ihnen empfohlen,
regelmapige Sichtkontrollen hinsichtlichwitterungsbedingter Oberflachenverschmutzungenund ggf. Reinigungen
durchzuflhren. Empfohlenwird eine regelmagige Sicht- und Funktionsprifung derWind-Sensoren.

SolltenReferenzmessungen erforderlich sein, musszwingend beachtet werden, dass eine Vergleichbarkeit
derMesswerte nurdann gegebenist, wenn die Messungenunter gleichen Bedingungen erfolgen. D.h. das
Referenzgerat mussinunmittelbarer Sensornahe zum Einsatzkommen!

DerSensorist ein Messinstrument und unterliegt somit dem anwendereigenen Rekalibrierungszyklus.
(Herstellerempfehlung: 2 Jahre). Wirempfehlen, die Filterkappe des Feuchte-Temperatur-Sensors alle 2 Jahre in
unserem Werk austauschenzulassen. Je nach Einsatzbereich kénnen klrzere Wartungszyklen notwendig werden.

6.2. Sichtkontrollen und Reinigungsarbeiten

DerEinsatzdes Sensorsunterdenjeweiligen Umweltbedingungen erfordert dementsprechende Maf3nahmen. Es
istratsam, das Gehause sowie die Schutzhltte auBerlichin gewissen Zeitabstanden zureinigen. Die Intervalle sind
abhangigvondenUmgebungsbedingungenund dem Verschmutzungsgrad. Empfohlenwird eineregelmagige
Sichtkontrolle und Funktionsprufung.

ErgebensichbeidenPrifungenProbleme, die Sie nichtI6senkdnnen, wenden Sie sich bitte anden LAMBRECHT
meteo-Service unter:

Tel: +49-(0)551-4958-0 E-Mail: support-lambrecht@aem.eco

/. Transporte

FUrden Fall, dass der Sensorvonlhnenverschickt odertransportiert werden soll, muss dieser sicherverpackt
werden, um mechanische Einwirkungen oderandere Schadenzuvermeiden.
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8. lllustrierterTeilekatalog

Abbildung:
Ersatzteile und Verbrauchsmaterial

ERSATZTEILLISTE

Wettermodul (Temp./Feucht)

Weather module (temp./humidity)
Id-No.: 37.16433.002000

Wetterschutzhiitte
Protection shelter
ld-No.:37.16432.001000

Nr. Bezeichnung Teile Nr. Anzahl pro Gerat
1 Wetterschutzhltte mit Lamellen 37.16432.001000 1
2 Wettermodul (Temperatur/Feuchte) 37.16433.002000 1
3 Sinterkappe Wettermodul 37.08095.100001 1
10 -
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9. Demontage und Montage desunteren Sensorteils

UmZugangzu den Sensorelementen flir Temperatur, relative Feuchte und Luftdruck zu erhalten, muss die
Wetterschutzhitte mit denLamellen abgebaut werden.

WERKZEUGE UND HILFSMITTEL

Inbusschlissel: 1,5
Inbusschlissel: 4,0
Inbusschltssel: 5,0
Torx-SchlUssel mit TX20-Antrieb
LOCTITE MontagekleberNr. 274

DEMONTAGE DER WETTERSCHUTZHUTTE

1. EntfernenderErdungsanschlussschraube mit einemInbusschlissel der Grope 5

TX20-Senkkopfschrauben

Erdungsanschlussschraube

Nord-Schraube

Befestigungs-Zylinderschrauben

2. DieBefestigungs-Zylinderschraubenund die Nordschrauben miteinemInbusschlissel der Grope 4
herausdrehen oder soweit hineinschrauben, dass sie nicht mehraus dem Sensorfuf herausstehen.

3. Herausdrehender4 Senkkopfschrauben aus demunteren Ring der Wetterschutzhuatte
mit einem Torx-Schlissel TX20.

4. Schutzhutte vorsichtignachunten schiebenund abnehmen.
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DEMONTAGE DES WETTERMODULS

5. Nachdemdie WetterschutzhUtte entfernt wurde,
kann das Wettermodul entfernt bzw. getauscht
werden.

6. LosenderbeidenZylinderschraubenander
Sensorstabilisierung des Wettermoduls mit
einemInbusschlisselder Gropel,5.

7. Sensorstabilisierungnach oben schieben(ggf.
leicht zwischenfixieren durchleichtes Anziehen
einerderZylinderschrauben).

8. Wettermodulam Ldsering der Steckerarretierung
mit Daumenund Zeigefingerergreifen.

9. Federgelagerte Schutzplatte (weif)nach
untendrickenund Wettermodul nachunten
abziehen.

Das Wettermodul kann nur durch Greifendes
Loserings abgezogenwerden.

10. Wettermodul durchseitliches Herauskippen
entfernen. Dabeidie Schutzplatte (weif3) nach
unten gedrickthalten.

Im Anschluss daran kanndie Sinterkappe des
Wettermoduls gereinigt werden. Schrauben Sie dazu
die Sinterkappe vorsichtigvom Wettermodul ab. Die
Sinterkappe kannineinem Ultraschallbad oder mit
Wasserund einemleichten Reinigungsmittel gereinigt
werden. Nach der Reinigung muss die Sinterkappe
mit klarem Wasser abgespult werden. Bevor die
Sinterkappe wiederauf das Wettermodul geschraubt
wird, muss sie vollstandig abgetrocknet sein. Es wird
empfohlen, miteinerWechselkappe zu arbeiten,
umdas Wettermodul nicht zulange ungeschuitzt zu
lassen.

-12

Zylinder-Schraube Sensorstabilisierung

Wettermodul

Lése-Ring der
Steckerarretierung

Schutzplatte (weil?)
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ZUSAMMENBAU DES SENSORS

MONTAGE DES WETTERMODULS

1. Seitliches EinflUhren des Wettermodulsindie g
Sensorstabilisierung. Dabeidie Schutzplatte i
(weif)nachunten gedrickt halten. |

|

g | A\ T Punkt-Markierung

2. DiePunktmarkierung des Modulsteckersundder
Buchsein Deckungbringenund das Wettermodul
hineindricken bis es horbarmiteinem ,KLICK®

einrastet.

3. SensorstabilisierungwiederUberdas
Wettermodul schieben, so dassder O-Ring
des Wettermoduls mittigzwischender
Sensorstabilisierung sitzt (ggf. Zylinderschraube
vorherwiederldsen).

4. Zylinderschrauben(Inbus Gro3e 4) der
Sensorstabilisierung wiederanziehen.

|/

|
F——-_

5. Wetterschutzhltte wiedervonunten auf

Fai

€

den Sensorschieben. Dabeimuss beachtet
werden, dass die oberen Kopfe der
Zylinderkopfschraubenwiederindie
entsprechenden Fuhrungsbohrungen

im Sensoreingeflhrtwerden.

6. FixierenderWetterhlUtte mitdenvier
Senkkopfschrauben (TX20).

7. Zylinderschraubenund Nordschraubeim
Sensorfuf wieder soweit herausschrauben,
dass derSensorauf denMasten gesetzt
werdenkann.

8. Erdungsanschlussschraubenwieder
anschrauben.

%



10. Mafzeichnungenund Anschlussbilder

AWG—cable colorcade
~@107 1 ok-black
2 brn—brown
3 red-red
4 ora-orange
5 yel-yellow
1 6 grn—green
7 b}u—b}ue
Steckerbelequng 8 vioviolet
® pin assignment
2382 =3
[ 1111 [ ]
[ 34567 101712 ]
VAN I I)\ I 2 I I Ij
[123456789101112 ]
1 ]2]3] [5]6
5| °
! ® 120°
\ |
> AN
| |
J i
o 2 Erdschraube M6
Earthing Screw
=N — Ausschnitt von unten
Bottom view
@51
@125
gi20 Bei exaktem Mastende
von 50,9 mm ist die
Befestigung vibrationsgepriift.
+0,1 +0,1 .
] 5,6 | »Méﬁ With exact mast end
Aufnahmerohr fiir den Sensor AR of 50,9 mm the
<1 sensor seat pipe =y "+ mounting is vibration proved.
a! (2B. Rohr/pipe 48,3x26 or = a! |@‘P 9 P
Rohr/) ipe 50x2,5 or £
Rohrﬁipe 50x2 )
"N"=Schlitz im Mastende “N"-Schlitz im Mastende
bauseits, nach Wunsch bauseits, nach Wunsch
"N"=slot in mast, "N"=slot in mast,
by customer if needed by customer if needed
min.g40 ) . . . .
~ 1| Mastende fiir Sensorbefestl?'ung Mastende fiir Sensorbefestl?'ung
48,3 - 950 | mast top for sensor mounting $50,9-01 mast top for sensor mounting
14

Bef Schraube M8
fastening screw



—H— Co
/ x 2 brn—brown
- - 3 red-red
4 oro—orange
5 yel-yellow
6 gm—green
| 7 blu-blue
| 8 vio—violet
9 qgry-grey
10 wht-white
11 wht/blk
| 12 wht/orn
|
HEN NN o o .
\123456789101112 <8 12545678910112
IIIIIIIIIIIIf% IR
125456789101112 %5 123456789101112
12 |3 s 5 [s L =
102 |3 |4 71805 |6
6xAWG20CULsw  (96,6) BXAWG20CULsw  (97,7)
32.16420.066100 (10m) 52.14516.066100 (10m)
Schirm  shield Schirm ~ shield
112 |5 ]4 516 Erde 112 |5 ]4 5 16 718 Erde
earth earth
+ = - + = + = -

IN 24VDC/2,5A IN 24VDC/70W IN 24VDC/2,5A IN 24VDC/70W IN Kontakt/contact
fir Elektronik fur Heizung fir Elektronik fir Heizung fir Regensensor
for electronic for heating for electronic for heating for rain gauge

+ = + 1=
OUT RS422 (NMEA 0183) OUT RS422 (NMEA 0183)
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11.  Datenprotokolle

WINDRICHTUNG UND WINDGESCHWINDIGKEIT
Beispiel einer Datensequenz mitkommagetrennten
Feldern: $WIMWV,357.0,R,5.2,M,A*CS<CR><LF>
Feldtrenner:,(Komma)

Header: $WIMWV

Windrichtung: (WR) 0.0...360.0

R:relative Windrichtung

Windgeschwindigkeit: (WG) 0.1...85.0

M: metrische Einheitinm/s

Status A(gultig)/V (nicht glltig)
Telegrammende: <CR> <LF>

Fehlercode: WR999.9

Fehlercode: WG 999.9

DATENPROTOKOLL WIMTA LUFTTEMPERATUR
Beispiel einer Datensequenz mitkommagetrennten
Feldern: $WIMTA, -25.0, C*CS <CR><LF>
Feldtrenner:, (Komma)

Header: $WIMTA

Temperatur: -40.0...+70.0

c:°C

Telegrammende: <CR> <LF>

Fehlercode: 999.9

DATENPROTOKOLL WIMMB LUFTDRUCK

Beispiel einerDatensequenz mitkommagetrennten
Feldern: $WIMMB, ,,1050.0,B*CS <CR><LF>
Feldtrenner:,(Komma)

Header: $WIMMB

Luftdruck: 600.0...1100.0

B: LuftdruckinhPa

Telegrammende: <CR> <LF>

Fehlercode: 9999.9

DATENPROTOKOLL WIMHU RELATIVE LUFTFEUCHTE
Beispiel einerDatensequenzmitkommagetrennten
Feldern: $WIMHU,100.0,,-30.0,C*CS<CR><LF>
Feldtrenner:, (Komma)

Header: $WIMHU

rel. Luftfeuchte: 0.0...100.0

Taupunkt: -40.0...+70.0

c:°C

Telegrammende: <CR> <LF>

Fehlercode: 999.9

-16

WICHTIG - BITTE BEACHTEN!

FELDLANGE

BeiderEntwicklung einesNMEA Decoders sollte nicht
vonfesten Feldlangen ausgegangenwerden. Die NMEA
Definition gehtvon einervariablen Feldlange aus. Das
Kommazeichen (<,») dient als Feldtrenner. Numerische
Werteineinem Feld kdnnenunterschiedlich dargestellt
werden.

Wird ein Feld nicht ausgegeben, sohateseinelLangevon
O Zeichen(,,) [Komma-Komma].

CHECKSUMME

Die Checksumme ,CS*“wird als 2-Zeichen-
Hexadezimalwert ausgegeben. Sie errechnet sich
als XOR VerknupfungallerZeichen des Datensatzes
zwischen ,$“und ,*“.

D.h.,$“und * flieBennichtindie Berechnungein.

FEHLERCODE

Kannder Sensoreinen Messwert nicht generieren, weil
z.B.das Sensorelement defektist oderunplausible
(Roh-)Werte erfasst werden, gibtder Sensorim
entsprechenden Datenprotokoll denjeweils oben
genanntenFehlercode (z.B. 999.9) ausund setztden
Statusvon A" (gultig) auf ,V* (nicht gultig).

Beispiel: $WIMWV,999.9,R,999.9,M,V*OE<CR><LF>

BESONDERHEIT WINDRICHTUNGSWERT

DerWert fur die Windrichtung kann theoretischjeden
Wertvon 0.0° bis 360.0° annehmen. Dabeiist zu
beachten, dass beim Vollkreis die Werte ,0.0°“und
,360.0°“ genaudie gleiche Richtung beschreiben.
Nach deninternational gtltigen Empfehlungen der
WMO (World Meteorological Organization)im “Guide
to Meteorological Instruments and Methods of
Observation”(WMO-No. 8)ist der Windrichtungswert
0.0° nurbeiWindstille auszugeben. Der EOLOS folgtder
Empfehlungder WMO und gibt beiWind aus Richtung
Nord denWert ,360.0°" bzw. bei Windstille (Flaute) den
Wert ,0.0°“aus.

%
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12. Technische Daten

Ident-Nr.

(16432) Statischer Wetter-Sensor EOLOS-NAV2
00.16432.210002

Einsatzbereich

Parameter

Windrichtung

Temperatur: -40...4+70 °C; Windgeschwindigkeit: 0...100 m/s
Rel. Luftfeuchte: 0...100 %r.F.

Messbereich

0...360°

Genauigkeit (RMS)

+3°

Aufiésung

Windgeschwindigkeit

Messbereich

0,1...85m/s

Genauigkeit (RMS) +0,5m/s+5%vomMesswert
Aufidsung 0,1m/s

Temperatur

Messbereich -40..+70°C

Genauigkeit +0,8°C(v>2m/s)?
Aufiésung 0,1°C

Relative Feuchte

Messbereich 0..100%r.F.

Genauigkeit +3%(10...90 %)r. F.2¥
+4%(0..100%)r.F.

Aufldsung 0,5%r.F.

Luftdruck

Messbereich

600...1100 hPa:

Genauigkeit

+2hPa(-40...485°C); +0,5hPabei25°C

Aufldsung

Weitere Spezifikationen

0,1hPa

Protokolle NMEA 0183; WIMWV; WIMHU; WIMMB; WIMTA

Versorgungsspannung 18...32VDC?; max. 2,5 AHeizung: 24 VDC/70 W (max. 3 A); elektronisch geregelt
Gehause Aluminium; eloxiert; IP66

Abmessungen H 388 mm; @120 mm; Mastadapter @ 50 mm fir Montage auf Standrohr
Gewicht Ca.2,5kg

Schnittstelle

Seriell; RS-422/Talker; Baudrate 4800 1Hz (Messzyklusvon 4 Hz); 8N 1

A%
aem.eco ww
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(16432) Statischer Wetter-Sensor EOLOS-NAV2

Standards -NMEA 0183

- Konstruktionsnorm: VDE 0100

- Niederspannungsnorm: 72/23 EWG

-EMV/EMI:DINEN 60945 und DINEN 61000-4-2, 3,4, 6,11
- Salznebel: EN 60945

« Schutzart: DINEN 60529

- Vibration: BV 0240

Zubehor (bitte separat bestellen)

Ident-Nr. 32.16420.066100 Sensorkabel, 10 m; 12-pol. Bajonett-Stecker

'"Temperatureinfluss der Hitte: Genauigkeit +1,5 °C beiv <2m/sundintensiver Sonneneinstrahlung
2TemperatureinflussderHutte: +<0,1%r.F. bei+10..+40 °C
3Huttenfehler: <4 %r.F.in Abhangigkeitvonv>2m/sund Sonneneinstrahlung

4Am Sensorstecker; bei Anschluss miteinem LAMBRECHT-Standardkabel (15 m) verschiebt sich der
Versorgungsspannungsbereich auf der Seite des Netzgerates auf18,7...32 VDC. Bei Verwendung anderer Kabelund
Leitungslangenistderindividuelle Spannungsabfallzu berlcksichtigen.

13.  Entsorgung

Die LAMBRECHT meteo GmbH ist beider Stiftung Elektro-Altgerate Register earerfasstundregistriert unter:

WEEE-Reg.-Nr. DE45445814

Inder Kategorie Uberwachungs- und Kontrollinstrumente, Gerateart: ,Uberwachungs- und Kontrollinstrumente fir
ausschliefllichgewerbliche Nutzung®.

Innerhalb der EU

Das Geratistgemap der Europaischen Richtlinien2002/96/EG und 2003/108/EG (Elektro und
Elektronik-Altgerate) zu entsorgen. Altgerate durfen nichtinden Hausmduill gelangen! Flrein
umweltvertragliches Recyclingund die Entsorgung lhres Altgerates wenden Sie sichan einen
zertifizierten Entsorgungsbetrieb fur Elektronikschrott.

AuBerhalb derEU

Bitte beachten Sie dieimjeweiligenLand geltenden Vorschriftenzur sachgerechten Entsorgung von Elektronik-
Altgeraten.

Copyright © 2025 LAMBRECHT meteo GmbH. Allrightsreserved.
Informationin thisdocument subjectto change without notice.

Photo copyright: © Parilov - Adobe stock EOLOS_NAV2_b-de.indd 40.25
LAMBRECHT meteo GmbH

Friedlander Weg 65 Tel +49-(0)551-4958-0

37085 Gottingen E-Mail  info-lambrecht@aem.eco

Germany Internet  www.lambrecht.net
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